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OSTRZEZENIA OGOLNE

Przeczyta¢ uwaznie niniejszg instrukcje przed uzyciem tego wskaznika masy

Upewnic sie, ze zasilanie elektryczne jest zgodne z wymaganiami systemu
Nie naciska¢ na wyswietlacz

Nie uzywac ostrych narzedzi do naciskania przyciskow

Nie uzywac rozpuszczalnika chemicznego do czyszczenia wskaznika

Nie nalezy kierowa¢ strumienia wody pod wysokim lub niskim ci$nieniem na system ani na jego
czesci

Uzywac tylko akcesoriéw zatwierdzonych przez producenta
Tylko wykwalifikowany personel moze wykonywa¢ konserwacje systemu
Nie prébowac otwiera¢ ani niewtasciwie uzywac¢ systemu

Uzywac systemu tylko do celu i zgodnie ze specyfikacjami zawartymi w niniejszej instrukcji obstugi

POLACZENIA ELEKTRYCZNE WSKAZNIKA
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SMART 2 - Instrukcja uzytkowania i

KONWENCJA

# ' Notatki informacyjne zawierajg wazne informacje, zaznaczone obok tekstu, do ktérego sie
~——~ odnoszg

Komunikaty ostrzegawcze zawierajg wazne informacje, aby unikngé zachowania sprzetu innego
niz pozgdane

WSKAZANIA

Sledzenie gtéwnych wskazan diagnostycznych i roboczych systemu SMART.

# ' Migajace wskazania na wy$wietlaczu oznaczajg, ze konieczne jest dziatanie operatora (zwykle
~—— wprowadzenie wartosci)

WSKAZNIK SYMBOL OPIS
STABILNA MASA a.. - Swieci sie, gdy masa jest stabilna
DOZOWANIE W TOKU 14 . Swieci sie na state, gdy dozowanie jest w toku
» Swieci sie i miga, gdy dozowanie jest
zapauzowane
* Nie swieci sie, gdy nie trwa dozowanie
NET @z - Swieci sie na stale, gdy wyswietlana jest masa
netto
* Nie $wieci sie, gdy wyswietlana jest masa brutto
x 1000 @iic « Swieci sie na state, gdy warto$é masy jest
dzielona przez 1000
WYJSCIA - Swiecy sie, gdy powigzane wyjcia sg wigczone
WEJSCIA o090 o « Swiecg sie, gdy powigzane wejécia sg wigczone

Tabela 1: Diody sygnalizacyjne SMART 2

WYSWIET KOMUNIKAT O OPIS

LACZ Bt EDZIE
BLAD Niepoprawne hasto lub odmowa dostepu
WRNG (NIEPOP
RAWNIE)
-LLO- MASA Wartos¢ dla masy jest poza skalg (zbyt niska); wyzerowanie przez
NEGATYWNA wykonanie tarowania
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WYSWIET KOMUNIKAT O

LACZ
_HI_
ER L

ERH
ERO1

ERO02

ERO0O3

ER04

ERO05

ERO06
ERO7

ERO8

ERO09
ER10

ER11

ER12

ER13

BLEDZIE

MASA
POZYTYWNA

BtAD NISKI
BLAD WYSOKI

MASA ZBYT
MAtA DO
KALIBRACJI

WPISANA MASA
NIE JEST
WYSTARCZAJACA
DO KALIBRACJI

BLAD
KALIBRACJI
MASY
WZORCOWEJ
(WYSOKI)
BLAD
KALIBRACJI
WAGI
WZORCOWEJ
(NISKI)

BRAK DANYCH
DO
ODZYSKIWANIA

BRAK
KOMPONENTU

POZA
TOLERANCJA

ZBYT WYSOKA
ZAPROGRAMO
WANA MASA

POZA ZAKRESEM
LADOWNOSCI

WAGA NIE JEST
PUSTA

ZA MALO
KOMPONENTU
(ROZLADUNEK)

NIE WYBRANO
TYPU

ZBYT DUZA MASA
DO KALIBRACJI

OPIS

Wartos¢ dla masy jest poza skalg (zbyt wysoka); wyzerowanie
przez wykonanie tarowania

Konwerter poza skalg (niski)
Konwerter poza skalg (wysoki)

Zatadowana masa jest zbyt niska, aby przeprowadzi¢ procedure
kalibracji masy wzorcowej

Wopisana masa jest zbyt niska, aby przeprowadzi¢ procedure
kalibracji masy wzorcowej

Wynikiem procedury kalibracji wzorca masy jest wartos¢ masy poza
mozliwoscig kalibracji (zbyt wysoka)

Wynikiem procedury kalibracji wzorca masy jest wartos¢ masy poza
mozliwoscig kalibracji (zbyt niska)

Nie wprowadzono zadnych danych do odzyskania systemowego

Brak komponentu podczas dozowania

Masa komponentu jest poza ustalong tolerancjg

Suma wartosci zadanych ustawien przekracza maksymalng
mierzalng mase dla wagi

Przekroczono zakres tadownosci wagi

Na poczatku dozowania waga nie jest pusta (zwazona masa
przekracza minimalng warto$¢ masy dla wagi)

Komponentu na wadze mniej niz SET1 (typ 1ULD), lub mniej niz
SET1 + SET2 (typ 2ULD)

Funkcja nie jest wigczona, poniewaz nie wybrano zadnego typu
programu dla systemu SMART

Masa uzyta do kalibracji masy wzorcowej jest zbyt duza: wartos¢
przekracza 4 dostepne cyfry

Tabela 2: Komunikaty o btedach na wyswietlaczu SMART 2
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URUCHOMIENIE | TESTOWANIE WSKAZNIKA

Po zainstalowaniu czujnikéw masy i wykonaniu potgczenia elektrycznego nalezy przeprowadzic¢
konfiguracje wskaznika, postepujgc zgodnie z punktami opisanymi ponizej.

Wybor typu

Po wigczeniu systemu na wyswietlaczu pojawig sie kolejno nastepujgce komunikaty: TWO (model
SMART 2) oraz NOPR. (Nie wybrano programu, nie wybrano typu). Aby wybra¢ typ wskaznika,

przytrzymac jednoczesnie dwa przyciski i do momentu znikniecia komunikatu NOPR .
Teraz pojawi sie migajgca wartos¢ 0 , po ktérej nastgpi zgdanie hasta. Wprowadzi¢ kazda cyfre hasta

INSTALLER przyciskami i potwierdzajgc kazda cyfre przyciskiem ,aby przejs¢ do
nastepnej (nacisnaé @ ,aby cofngc sie o jedna cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomocg ,

aby przej$¢ do nastepnego menu.

# . Podczas wprowadzania hasta, jesli przycisk a jest przytrzymany, pojawi sie liczba, ktéra

~_~ moze postuzy¢ do utworzenia hasta jednorazowego. W przypadku braku hasta nalezy

skontaktowac sie ze sprzedawcg podajgc te liczbe; sprzedawca poda hasto, z ktérego bedzie
mozna skorzystac tylko jeden raz.

Po wprowadzeniu hasta komunikat NOPR zaczyna migaé. Wybra¢ typ, przewijajgc liste przyciskami

@ i @ , potwierdzi¢ za pomoca @ Krotki komunikat OK wskazuje, ze typ zostat wybrany.

TYP OPIS

1 SET Wyswietlanie masy z 1 progiem alarmowym na wyjsciu
przekaznikowym. Wejscia do wyswietlania ZEROWANIA, NETTO i
BRUTTO

2 SET Wyswietlanie masy z 2 progami alarmowymi na wyjsciu
przekaznikowym. Wejscia do wyswietlania ZEROWANIA, NETTO i
BRUTTO

1LD Dozowanie jednego produktu (wsadu), z wyjsciami dla fazy wolnej,
konca cyklu i alarméw. Wejscia do dozowania START, STOP i
PAUZA

2LD Dozowanie dwoch produktow (wsadu), z wyjsciami dla fazy wolnej i
konca cyklu. Wejscia do dozowania START, STOP i PAUZA

1 ULD Dozowanie produktu (roztadunek), z wyjsciem dla fazy wolnej.

Wejscia do dozowania START, STOP i PAUZA

2 ULD Dozowanie (roztadunek), powtoérzone dwa razy. Wejscia do
dozowania START, STOP i PAUZA

Tabela 3: lista typow dla modelu SMART 2
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Sprawdzanie wej $¢€ i wyj $¢
Gdy wskaznik wyswietla warto$¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i przewijac liste przyciskami @ i

az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem
Teraz pojawi sie migajaca wartosé 0 , po ktérej nastgpi zgdanie hasta. Wprowadzi¢ kazdg cyfre hasta

przyciskami i potwierdzajgc kazdag cyfre przyciskiem ,aby przejs¢ do nastepnej

(nacisng¢ ,aby cofng¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomoca , aby
przej$¢ do nastepnego menu.

Po wprowadzeniu hasta przewing¢ liste przyciskami @ i @ , az do komunikatu TEST, nastepnie

zatwierdzi¢ za pomocg . Wskaznik rozpoczyna krétkg sekwencje autotestu, sprawdzajgc diody i
segmenty wyswietlacza; na koncu autotestu bedzie miga¢ komunikat 0 T1 . Wskaznik jest teraz
gotowy do sprawdzenia wejs¢ i wyjsc.

Aby sprawdzi¢ wejscie, zamkna¢ styk i sprawdzi¢, czy zaswieci sig¢ dioda odnoszaca sie do tego
wejscia.

W celu sprawdzenia wyjs¢ nalezy je wybra¢ przyciskami @ i @ nacisng¢ a , aby je
wigczy¢, sprawdzajgc zatgczenie przekaznika i zaswiecenie sie diody odpowiadajgcej temu wyjsciu.

Po zakonczeniu testu nacisng¢ aby wyjs¢ z tej fazy (przewijajacy sie komunikat END
potwierdzi to) i nacisng¢ , aby wréci¢ do wyswietlania masy.
Opcje masy

Nalezy teraz wybra¢ opcje masy dla instalacji pod wzgledem czutosci (GAIN), liczby (NCE ) i
tadownosci (CAP) ogniwa obcigznikowego, podzielnika (DIV) i liczby miejsc po przecinku do
wyswietlenia (DECS). Dane te pozwalajg systemowi wybra¢ wstepnie wczytany teoretyczny
wspotczynnik kalibracji.

Jako opcje masy uwzglednione sg réwniez parametry okreslajgce zakres (AZRG) i odstep czasowy
(AZTM) dla funkcji podgzania za zerem.

# ' Ustawi¢ AZRG na 0, aby wytgczy¢ funkcje podgzania za zerem
—

Gdy wskaznik wyswietla warto$¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i przewijac liste przyciskami @ i

az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem .
Teraz pojawi sie migajaca wartos¢ 0 , po ktorej nastgpi zgdanie hasta. Wprowadzi¢ kazda cyfre hasta

INSTALLER przyciskami i potwierdzajac kazdg cyfre przyciskiem ,aby przejs¢ do

nastepnej (nacisng¢ @ ,aby cofng¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomoca ,
aby przej$¢ do nastepnego menu.
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~ Podczas wprowadzania hasta, jesli przycisk a jest przytrzymany, pojawi sie liczba, ktéra

& moze postuzy¢é do utworzenia hasta jednorazowego. W przypadku braku hasta nalezy

-skontaktowac¢ sie ze sprzedawcg podajac te liczbe; sprzedawca poda hasto, z ktérego bedzie
mozna skorzystac tylko jeden raz.

Po wprowadzeniu hasta przewinaé¢ liste przyciskami @ i @ az do komunikatu WOPT, nastepnie

zatwierdzi¢ za pomoca
Opisane powyzej parametry pojawig sie w sekwencji konfiguracji opcji masy: przez kilka sekund
wyswietlana jest nazwa parametru, a nastepnie jego warto$¢ migajgca. Wybrac¢ warto$¢ przyciskami

i @ potwierdzi¢ za pomocg @ Krétki komunikat OK potwierdza prawidtowe wprowadzenie
wartosci parametru, nastepnie wyswietlana jest nazwa kolejnego parametru. Po wpisaniu wartosci

ostatniego parametru przewijany komunikat END potwierdza wyjscie z procedury. Nacisngé @ aby
wréci¢ do wyswietlania masy.

# ' Gdy wyswietlana jest warto$é parametru (miga), mozna sprawdzié, ktérego parametru dotyczy
—
warto$¢, naciskajgc przycisk . Nazwa parametru pojawi sie na kilka sekund, a nastepnie
ponownie wyswietli sie jego wartosc.

@ Ustawienia domysine to: 4 ogniwa obcigznikowe (NCE ) z obcigzeniem 1000kg (CAP),
— czutos¢ 3mV/V (GAIN). Domyslna liczba podzielnikéw to 2 jednostki (DIV), a liczba miejsc
dziesietnych to 0 (DECS).

Kalibracja masy wzorcowej
Teoretyczng kalibracje systemu mozna zmodyfikowa¢ wykonujgc procedure wazenia probki o znanej
masie.

# . Im bardziej masa wzorcowa jest zblizona do tadownosci wagi, tym wyzsza jest doktadnosé

~—— kalibracji. Uzywanie zbyt lekkich wzorcow masy podczas kalibracji moze spowodowac
niedoktadny odczyt masy. Natomiast wynik wazenia prébki masy powinien sktadac sie z 4 cyfr,
aby mozna byto poprawnie wpisac jego warto$¢. W przypadku warto$ci masy nieodpowiedniej
do kalibracji lub btedéw spowodowanych tg procedurg, zostang wyswietlone komunikaty o
btedach ERO1 + ERO lub ER13 (patrz rozdziat WSKAZANIA na pierwszych stronach
instrukcji).

' PRZESTROGA: Tej operacji nie mozna anulowac i nalezy jg wykonac tylko wtedy, gdy jest
{_e ' naprawde potrzebna

Gdy wskaznik wyswietla wartos¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i przewijac liste przyciskami @ i

az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem
Teraz pojawi sie migajaca wartos¢ 0 , po ktorej nastgpi zgdanie hasta. Wprowadzi¢ kazda cyfre hasta

przyciskami i potwierdzajgc kazda cyfre przyciskiem @ ,aby przej$¢ do nastepnej

(nacisng¢ @ ,aby cofnac¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomocag @ aby przejs¢
do nastepnego menu.

11
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Po wprowadzeniu hasta przewingé liste przyciskami @ i @,az do komunikatu MSTR,
nastepnie zatwierdzi¢ za pomocg . Poniewaz jest to precyzyjna operacja, przewijany komunikat

PS OK TO GO wymaga potwierdzenia przed wejsciem do tej procedury. Nacisng¢ , aby
potwierdzi¢. Wskaznik wyswietla migajacg wartos¢ 0. Jesli masa wzorcowa nie znajduje sie jeszcze na

wadze, potozy¢ jg na wadze (zmieni sie migajgca wartos¢) i potwierdzié . Jesli masa wzorcowa

jest juz na wadze, po prostu potwierdzi¢ za pomocag

Jesli masa wzorcowa zostanie umieszczona na wadze po zadaniu ,P S OK TO GO *, krotki komunikat
DIF pokazuje, ze kalibracja zostata uzyskana jako réznica masy. Wstawi¢ kazda cyfre wartos$ci masy

wzorcowej za pomocg przyciskow i , hastepnie potwierdzi¢ @ Przewijany komunikat

ARE YO S RE? wymaga potwierdzenia wprowadzonej wartosci masy. Nacisngc , aby
potwierdzi¢. Krotki komunikat OK potwierdza poprawne wykonanie procedury, a kolejny przewijany

komunikat END potwierdza wyjscie z procedury. Nacisng¢ @ aby wréci¢ do wyswietlania masy.

Zerowanie tarowania

Upewnic sie, ze waga jest pusta, a nastepnie trzymac wcisniety przycisk @ az do wyswietlenia .

/ UWAGA: aby utatwi¢ dostep do menu konfiguracyjnych, domysine HAStO OPERATORA to
(e 0000.

Po zainstalowaniu systemu nalezy zmieni¢ domysine hasto, jak opisano w rozdziale HASt O,
aby unikng¢ niepozgdanego dostepu do menu konfiguracyjnych.

12



SMART 2 - Instrukcja uzytkowania i instalacji

TYP SET 1

Wyswietlacz masy z funkcjami dzieleniana cz  escii 1 progiem alarmowym

Po wecisnieciu przycisku o nastepuje podziat na czesci, to znaczy: wyswietlana masa zostanie
wyzerowana, aby operator mogt sukcesywnie tadowac ilosci produktu, zawsze widzgc dodang mase.

Kazde nacisnigcie przycisku powoduje wyswietlenie przewijanego komunikatu NET . To samo
dzieje sie, gdy aktywowane jest wejscie 1, NET.

Przytrzymac przycisk wcisniety przez 3 sekundy, aby wyswietli¢ catkowita mase. Wyswietlany
jest przewijany komunikat GROS . To samo dzieje sie, gdy aktywowane jest wejscie 3, GROSS.

Gdy warto$¢ masy w systemie wazenia spadnie ponizej ustawionej wartosci, zostanie aktywowane
odpowiednie wyjscie. Wartos¢ histerezy moze by¢ powigzana z wartoscig zadang (FAL).

PRZYKLAD: SET1 = 1000kg,FA 1= 10kg. Zmiana stanu przekaznika bedzie wynosi¢ 990 kg, gdy
masa spadnie, a 1000 kg, gdy wzrosnie.

# . Pobudzenie przekaznikéw zalezy od wartosci masy BRUTTO
/

Przytrzymac przycisk @ wcisniety przez 3 sekundy, aby wyzerowa¢ wage, lub aktywowaé wejscie 2,
ZERO.

Wejscia i wyj scia

WYJ 1 WYJ 2 WEJ 1 WEJ 2 WEJ 3 WEJ 4
SET1 - NET ZERO BRUTTO -

Tabela 4: Lista wej$¢/wyjsc dla SET typu 1

Programowanie

Nacisngc¢ przycisk @ ,aby uzyska¢ dostep do parametréw do ustawienia.

Na wyswietlaczu pojawi sie SET1 . Pojawia sie potwierdzenie @ migajacej wartosci poziomu 1.

1

|
Zmieni¢ wartos¢ przyciskami @ i @ nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem @ Krotki komunikat
OK wskazuje na prawidtowe wprowadzenie wartosci parametru.
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@ Gdy wyswietlana jest wartos¢ parametru (miga), mozna sprawdzic, ktérego parametru dotyczy
wartos¢, naciskajgc przycisk . Nazwa parametru pojawi sie na kilka sekund, a nastepnie
ponownie wyswietli sie jego wartosc.

Aby ustawi¢ warto$¢ histerezy powigzanej z kazdym ustawieniem i zastosowaé filtorwanie do
wyswietlania masy, gdy wskaznik wyswietla wartos¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i przewijac liste
przyciskami i @

az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie potwierdzi¢

przyciskiem @ Teraz pojawi sie migajgca wartos$¢ 0 , po ktérej nastgpi zadanie hasta. Wprowadzi¢

kazda cyfre hasta przyciskami i potwierdzajgc kazda cyfre przyciskiem @ ,aby przejs¢
do nastepnej (nacisngé ,aby cofng¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za
pomoca , aby przejs¢ do nastepnego menu.

Po wprowadzeniu hasta wybra¢ za pomoca @pierwszej pozycji menu PARA. Opisany ponizej
parametr pojawi sie kolejno.
Przez kilka sekund wyswietlana jest nazwa parametru, a nasteinie jego migajgca wartos¢. Wybraé

wartos¢ przyciskami i , potwierdzi¢ za pomocag . Krétki komunikat OK potwierdza
prawidtowe wprowadzenie wartosci parametru, nastepnie wyswietlana jest nazwa kolejnego
parametru. Po wpisaniu wartosci ostatniego parametru przewijany komunikat END potwierdza wyjscie

z procedury. Nacisng¢ @ aby wréci¢ do wyswietlania masy.

o FALT: wartosci histerezy dla poziomu 1;

e FLTR: wartos¢ filtrujgca okresla predkos$c i stabilnosé wyswietlanej wartosci masy. Niska
warto$¢ oznacza dtugi czas aktualizacji i odwrotnie.

@ Jezeli w uktadzie wagi wystepujg silne drgania mechaniczne, dla parametru I TR mozna

— wybra¢ opcje DYNA [ (dynamiczna). Korzystajgc z tego ustawienia, system stosuje nowy
algorytm filtrowania do wartosci masy, aby zapewni¢ wysokg precyzje i stabilno$¢ wartosci
masy.

# ' Gdy wyswietlana jest warto$¢ parametru (miga), mozna sprawdzié, ktérego parametru dotyczy

warto$¢, naciskajgc przycisk . Nazwa parametru pojawi sie na kilka sekund, a nastepnie
ponownie wyswietli sie jego wartosc.

14



SMART 2 - Instrukcja uzytkowania i instalacji

TYP SETS 2

Wyswietlanie masy z funkcjami dzielenianacz  escii 2 progiem alarmowym

Po wecisnieciu przycisku o nastepuje podziat na czesci, to znaczy: wyswietlana masa zostanie
wyzerowana, aby operator mogt sukcesywnie tadowac ilosci produktu, zawsze widzgc dodang mase.

Kazde nacisnigcie przycisku powoduje wyswietlenie przewijanego komunikatu NET. To samo
dzieje sie, gdy aktywowane jest wejscie 1, NET.

Przytrzymac przycisk wcisniety przez 3 sekundy, aby wyswietlic catkowitg mase. Wyswietlany
jest przewijany komunikat GROS . To samo dzieje sig, gdy aktywowane jest wejécie 3, GROSS.

Gdy warto$¢ masy w systemie wazenia spadnie ponizej ustawionych wartosci, zostanie aktywowane
odpowiednie wyjscie. Warto$¢ histerezy moze by¢ powigzana z kazdg wartoscig zadang ( FA 1 + FA 2).

PRZYKLAD: SET1 = 1000kg, FA 1 = 10kg. Zmiana stanu przekaznika bedzie wynosi¢ 990 kg, gdy
masa spadnie, a 1000 kg, gdy wzrosnie.

# . Pobudzenie przekaznikéw zalezy od wartosci masy BRUTTO

—_

Przytrzymac przycisk @ wcisniety przez 3 sekundy, aby wyzerowa¢ wage, lub aktywowaé wejscie 2,
ZERO.

Wejscia i wyj scia
WYJ 1 WYJ 2 WEJ 1 WEJ 2 WEJ 3 WEJ 4

SET1 SET 2 NET ZERO BRUTTO ---

Tabela 5: Lista wej$c/wyjsc dla SET typu 2

Programowanie

Nacisngc¢ przycisk @ ,aby uzyskaé¢ dostep do parametréw do ustawienia.
Na wyswietlaczu pojawi sie SET1 . Pojawia sie potwierdzenie @ migajacej wartosci poziomu 1.

Zmieni¢ wartos¢ przyciskami i , hastepnie potwierdzi¢ przyciskiem . Krétki komunikat
OK wskazuje na prawidtowe wprowadzenie wartosci parametru. W ten sam sposéb wybraé

przyciskami @ i @ parametr SET2 i zmodyfikowac¢ jego wartos¢, jak w przypadku SET1.
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@ Gdy wyswietlana jest warto$¢ parametru (miga), mozna sprawdzic, ktérego parametru dotyczy

wartos¢, naciskajgc przycisk . Nazwa parametru pojawi sie na kilka sekund, a nastepnie
ponownie wyswietli sie jego wartosc.

Aby ustawi¢ wartos¢ histerezy powigzanej z kazdym ustawieniem i zastosowac filtorwanie do

wyswietlania masy, gdy wskaznik wyswietla wartos¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i przewijac liste

przyciskami i az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie potwierdzi¢
przyciskiem . Teraz pojawi si% migajgca wartos¢ 0 , po ktorej nastapi zadanie hasta. Wprowadzic¢
kazda cyfre hasta przyciskami i potwierdzajgc kazdg cyfre przyciskiem ,aby przejsé

do nastepnej (nacisna¢ @ ,aby cofnac¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomoca @
aby przej$¢ do nastepnego menu.

Po wprowadzeniu hasta wybra¢ za pomoca @ pierwszg pozycje menu PARA. Opisany
ponizej parametr pojawi sie kolejno.
Przez kilka sekund wyswietlana jest nazwa parametru, a nastepnie jego migajaca wartos¢. Wybra¢

wartos¢ przyciskami @ i , potwierdzi¢ za pomocg @ Krétki komunikat OK potwierdza
prawidtowe wprowadzenie wartosci parametru, nastepnie wyswietlana jest nazwa kolejnego
parametru. Po wpisaniu wartosci ostatniego parametru przewijany komunikat END potwierdza wyjscie

z procedury. Nacisng¢ , aby wréci¢ do wyswietlania masy.

o FAL1 + FALZ2: wartosci histerezy dla pozioméw 1 + 2;

e FLTR: wartos¢ filtrujgca okresla predkosc i stabilnosé wyswietlanej warto$ci masy. Niska
warto$¢ oznacza dtugi czas aktualizacji i odwrotnie.

@ Jezeli w uktadzie wagi wystepujg silne drgania mechaniczne, dla parametru I TR mozna

— wybra¢ opcje DYNA (dynamiczna). Korzystajgc z tego ustawienia, system stosuje nowy
algorytm filtrowania do wartosci masy, aby zapewni¢ wysokg precyzje i stabilno$¢ wartosci
masy.

# . Gdy wyswietlana jest warto$¢ parametru (miga), mozna sprawdzié, ktérego parametru dotyczy

warto$¢, naciskajgc przycisk . Nazwa parametru pojawi sie na kilka sekund, a nastepnie
ponownie wyswietli sie jego wartosc.
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TYPLD1

Dozowanie jednego produktu (wsadu), z wyj  $ciem dla fazy wolnej

Po nacisnieciu przycisku alub wyzwoleniu wejscia 1 START, przewijajgcy sie komunikat OAD i
dioda @» (oprocz diody @.., jesli juz sie Swieci) pokazujg start dozowania. Przyrzad sprawdza teraz:

. Waga pusta: sprawdzenie, czy masa w systemie wazenia jest ponizej wartosci parametru MIN.
W przeciwnym razie dozowanie nie rozpocznie sie i na wyswietlaczu pojawi sie¢ komunikat ER10

(jesli wartos¢ parametru REC wynosi 0). Wcisng¢ ,aby wyjs¢ z fazy dozowania (wyjscie
potwierdzane jest przewijanym komunikatem END).

@ Jedli parametr MIN wynosi = 0, to sterowanie nie jest wykonywane. Ta funkcja umoZliwia
— dozowanie w przypadku, gdy waga nie jest pusta

. Kontrola maksymalnej masy: jesli masa do dozowania plus masa na wadze jest wieksza od
wartosci parametru MAX, dozowanie nie rozpocznie sie i na wys$wietlaczu pojawi sie komunikat
EROS.

Wcisnagé , aby wyj§¢ z fazy dozowania (wyjscie potwierdzane jest przewijanym
komunikatem END).

Dopiero po tych sprawdzeniach przyrzad zeruje mase na wadze i wyswietla 0, jesli wizualizacja masy
pozostatej do zatadowania nie jest wigczona (VRES = OFF ), w przeciwnym razie warto$¢ masy
pozostatej do zatadowania (VRES = ON).

Wyjscie 1, SET 1, zostanie wigczone i po osiggnieciu wartosci masy réwnej SET1 pomniejszonej o
jego mase ,powolng” (S W1) pomniejszong o mase ,spadajacg” ( FA 1 lub wartos¢ spadku
automatycznego wazenia, jesli parametr AF = ON), wyjscie 2, SLOW, zostanie aktywowane.

Gdy zatadowana masa bedzie réwna wartosci SET1 pomniejszonej o mase ,spadku” (FA 1 lub
warto$¢ spadku automatycznego wazenia, jesli parametr AF = ON), wyj$cia 1 i 2 zostang wytgczone i
przyrzad bedzie czekat na spadajacy produkt. Cykl dozowania konczy sie, a wyjscie z fazy dozowania
potwierdzane jest przewijanym komunikatem END.

Podczas zatadunku, jesli sktadnik nie dotrze do systemu wazenia, zostanie wyswietlony bitgd

. A brakujgcego komponentu ER0O6 i sekwencja dozowania zostanie wstrzymana. Nacisng¢

/
lub , zaczyna migac¢ @» i pojawia sie przewijany komunikat P S OK TO EXIT P S P AY TO
RN

Nacisngc¢ a aby przywréci¢ dozowanie od miejsca, w ktérym zostato wstrzymane lub @
definitywnie zatrzymac dozowanie, dezaktywujgc wyjscie i wytgczajgc diode @» Wyjscie z fazy
dozowania potwierdzane jest przewijanym komunikatem END.

Sekwencje dozowania mozna wstrzymac naciskajac przycisk o lub aktywujgc wejscie 3, PAUZA.
Podczas pauzy spowodowanej wejsciem 3, wyswietlana wartos¢
i dioda @» migaja, a przyrzad pozostaje w stanie pauzy do momentu dezaktywacji wejscia 3.

Podczas pauzy spowodowanej przyciskiem @» miga dioda i wyswietla sie przewijany komunikat PS OK
TO EXITPSPAYTORN.
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Nacisng¢ a aby przywrdci¢ dozowanie od miejsca, w ktdrym zostalo wstrzymane lub @
definitywnie zatrzyma¢ dozowanie, dezaktywujac wyjscie i wylgczajgc diode @».Wyjscie z fazy
dozowania potwierdzane jest przewijanym komunikatem END.

Operacje dozowania mozna definitywnie zatrzymaé réwniez aktywujgc wejécie 2, STOP.

PRZESTROGA: Procedura dozowania na pewno zatrzyma sie w przypadku odtgczenia
zasilania

Gdy wskaznik nie dozuje, mozna wyzerowa¢ mase trzymajgc wecisniety przycisk @ przez 3
sekundy.
Wejscia i wyj scia

WYJ 1 WYJ 2 WEJ 1 WEJ 2 WEJ 3 WEJ 4

SET1 SLOW START STOP PAUZA ---

Tabela 6: Lista wej$c/wyjsc¢ dla LD typu 1

Programowanie

Nacisngc¢ przycisk @ ,aby uzyskaé¢ dostep do parametréw do ustawienia.

7
L

Na wyswietlaczu pojawi sie SET1 .Pojawia sie potwierdzenie @ migajacg wartoscia masy do

dozowania. Zmieni¢ wartos¢ przyciskami i , hastepnie potwierdzi¢ przyciskiem @ Krotki
komunikat OK wskazuje na prawidtowe wprowadzenie warto$ci parametru.

Parametry zwigzane z cechami instalacji i elementéw, takie jak spadek i powolna masa, minimum i
maksimum masy itp., zostang teraz ustalone. Gdy wskaznik wyswietla wartos¢ masy, nacisngc

przycisk @ i przewija¢ liste przyciskami @ i az do komunikatu SYST (Ustawienia

systemowe), a nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem @ Teraz pojawi sie migajgca wartos¢ 0 , po

ktorej nastgpi zadanie hasta. Wprowadzi¢ kazda cyfre hasta przyciskami i potwierdzajac
kazdg cyfre przyciskiem ,aby przejs¢ do nastepnej (nacisngé ,aby cofng¢ sie o jedng
cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomocag , aby przej$¢ do nastepnego menu.

Po wprowadzeniu hasta wybra¢ za pomocg @ pierwszej pozycji menu
PARA. Opisany ponizej parametr pojawi sie kolejno.
Przez kilka sekund wyswietlana jest nazwa parametru, a nastepnie jego migajgca wartos¢. Wybrac

wartos¢ przyciskami @ i @ potwierdzi¢ za pomoca @ Krotki komunikat OK potwierdza
rawidtowe wprowadzenie wartosci _parametru, nastepnie Swietlana jest nazwa kolejnego
18
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parametru. Po wpisaniu wartosci ostatniego parametru przewijany komunikat END potwierdza

wyjscie z procedury. Nacisng¢ @ aby wréci¢ do wyswietlania masy.

FALL1: wartos¢ masy spadku dla komponentu 1;

SLW1: wartosé masy zwigzana z fazg wolnego obcigzenia dla komponentu 1;

AUFL. parametr do aktywacji / dezaktywacji automatycznego obliczania warto$ci masy spadku;
MIN: minimalna wartogé masy do zwazenia,

MAX: maksymalna wartos¢ masy do zwazenia,;

WAIT: czas oczekiwania miedzy komponentami;

FLTR: wartose filtrujgca okresla predkosc i stabilnos¢ wyswietlanej wartosci masy. Niska
wartos¢ oznacza dtugi czas aktualizacji i odwrotnie.

VRES: parametr do aktywacji / dezaktywacji wizualizacji pozostatej masy do zatadowania;

MISS: czas alarmu braku komponentu: podczas zatadunku, jesli sktadnik nie dotrze do systemu
wazenia, wyswietlany jest btgd brakujgcego komponentu ER06;

STAR: po rozpoczeciu dozowania (za pomocg klawiatury lub wejscia), po uptywie tego czasu
system rozpoczyna sterowanie urzgdzeniami tadujgcymi.

@ Jezeli w ukladzie wazenia wystepujg silne drgania mechaniczne, dla parametru F TR mozna

— wybra¢ opcje DYNA (dynamiczna). Korzystajgc z tego ustawienia, system stosuje nowy
algorytm filtrowania do wartosci masy, aby zapewni¢ wysokg precyzje i stabilno$¢ wartosci
masy.

# . Gdy wyswietlana jest warto$¢ parametru (miga), mozna sprawdzié, ktérego parametru dotyczy

wartos¢, naciskajgc przycisk . Nazwa parametru pojawi sie na kilka sekund, a nastepnie
ponownie wyswietli sie jego wartosc.
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TYP LD 2

Dozowanie dwoch produktow (fadunkow)

Po nacisnieciu przycisku a lub wyzwoleniu wejscia 1 START, przewijajacy sie komunikat OAD i
Dioda @» (oprocz diody @. . jesli juz sie $wieci) pokazujg start dozowania. Przyrzad sprawdza teraz:

. Waga pusta: sprawdzenie, czy masa w systemie wazenia jest ponizej wartosci parametru MIN.
W przeciwnym razie dozowanie nie rozpocznie sie i na wyswietlaczu pojawi sie¢ komunikat ER10

(jesli warto$¢ parametru REC wynosi 0). Wcisng¢ ,aby wyjs¢ z fazy dozowania (wyjscie
potwierdzane jest przewijanym komunikatem END).

@ Jedli parametr MIN wynosi = 0, to sterowanie nie jest wykonywane. Ta funkcja umoZliwia
= dozowanie w przypadku, gdy waga nie jest pusta

. Kontrola maksymalnej masy: jesli masa do dozowania plus masa na wadze jest wieksza od
wartosci parametru MAX, dozowanie nie rozpocznie sie i na wyswietlaczu pojawi sie komunikat

ERO08. Wcisngé ,aby wyjs¢ z fazy dozowania (wyjscie potwierdzane jest przewijanym
komunikatem END).

Dopiero po tych sprawdzeniach przyrzad zeruje mase na wadze i wyswietla 0, jesli wizualizacja masy
pozostatej do zatadowania nie jest wigczona (VRES = OFF ), w przeciwnym razie warto$¢ masy
pozostatej do zatadowania (VRES = ON).

Wyjscie 1, SET 1 zostanie wigczone i gdy masa bedzie réwna wartosci SET1 pomniejszonej o mase
wspadku” (FA 1 lub warto$¢ spadku automatycznego wazenia, jesli parametr A F' = ON), wyjscie 1
zostanie wytgczone i przyrzad bedzie czekat na spadajacy produkt.

Po czasie ,op6znienia pomiedzy komponentami ( AIT), przyrzad zeruje mase na wadze i wyswietla 0,
jesli wizualizacja masy pozostatej do zatadowania nie jest wigczona (VRES = OFF ), w przeciwnym
razie wartos¢ masy pozostatej do zatadowania (VRES = ON). Wyjécie 2, SET 2 zostanie wigczone i
gdy masa bedzie réwna wartosci SET2 pomniejszonej o mase ,spadku” (FA 2 lub warto$¢ spadku
automatycznego wazenia, jesli parametr A F = ON), wyjscie 2 zostanie wytgczone i przyrzad bedzie
czekat na spadajgcy produkt.

Cykl dozowania konczy sie, a wyjscie z fazy dozowania potwierdzane jest przewijanym komunikatem
END.

@ Podczas zatadunku, jesli sktadnik nie dotrze do systemu wazenia, zostanie wys$wietlony btgd

_—

brakujgcego komponentu ER06 i sekwencja dozowania zostanie wstrzymana. Nacisng¢

lub , zaczyna migac @» i pojawia sie przewijany komunikat P S OK TO EXIT P S P AY
TORN.

Nacisng¢ aaby przywréci¢ dozowanie od miejsca, w ktérym zostato wstrzymane lub @
definitywnie zatrzymac dozowanie, dezaktywujgc wyjscie i wytgczajgc diode @» Wyjscie z
fazy dozowania potwierdzane jest przewijanym komunikatem END.

Sekwencje dozowania mozna wstrzymac naciskajac przycisk o lub aktywujgc wejscie 3, PAUZA.
Podczas pauzy spowodowanej wejsciem 3, wysSwietlana wartos¢ i dioda @®» migajg, a przyrzad
pozostaje w stanie pauzy do momentu dezaktywacji wejscia 3.
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Podczas pauzy spowodowanej przyciskiem a miga dioda @» i wyswietla sie przewijany komunikat
PSOKTO EXIT PSP AY TO R N. Nacisng¢ aby przywréci¢ dozowanie od miejsca, w ktérym
zostato wstrzymane lub definitywnie zatrzyma¢ dozowanie, dezaktywujac wyjscie i wytaczajgc diode

@»>. Wyjscie z fazy dozowania potwierdzane jest przewijanym komunikatem END.
Operacje dozowania mozna definitywnie zatrzymaé réwniez aktywujgc wejscie 2, STOP.

PRZESTROGA: Procedura dozowania na pewno zatrzyma sie w przypadku odtgczenia zasilania.

Gdy wskaznik nie dozuje, mozna wyzerowa¢é mase trzymajac wcisniety przycisk @ przez 3
sekundy.

Wejscia i wyj $cia
WYJ 1 WYJ 2 WEJ 1 WEJ 2 WEJ 3 WEJ 4
SET1 SET 2 START STOP PAUZA ---

Tabela 7: Lista wej$c¢/wyjs¢ dla LD typu 2

Programowanie

Nacisng¢ przycisk @ ,aby uzyska¢ dostep do parametréw do ustawienia.
Na wyswietlaczu pojawi sie SET1. Pojawia sie potwierdzenie @ migajacg wartoscig masy do

dozowania. Zmieni¢ wartos¢ przyciskami @ i @ nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem @ Krotki
komunikat OK wskazuje na prawidtowe wprowadzenie warto$ci parametru. W ten sam sposéb wybra¢

przyciskami @ i @ parametr SET2 i zmodyfikowa¢ jego wartos¢, jak w przypadku SET1.

Parametry zwigzane z cechami instalacji i elementéw, takie jak spadek masy, minimum i maksimum
masy itp., zostang teraz ustalone. Gdy wskaznik wyswietla warto§¢ masy, nacisna¢ przycisk @ i
przewija¢ liste przyciskami @ i @ az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie
potwierdzi¢ przyciskiem @ Teraz pojawi sie migajgca warto$¢ 0 , po ktérej nastapi zgdanie hasta.
Wprowadzi¢ kazda cyfre hasta przyciskami @ i @ potwierdzajac kazda cyfre przyciskiem @
,aby przejs¢ do nastepnej (nacisngé @ ,aby cofng¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za

pomoca @ , aby przej$¢ do nastepnego menu.
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Po wprowadzeniu hasta wybra¢ za pomocag @ pierwsza pozycje menu PARA.
Opisany ponizej parametr pojawi sie kolejno.
Przez kilka sekund wyswietlana jest nazwa parametru, a nastepnie jego migajgca wartos¢. Wybrac

warto$¢ przyciskami @ i @ potwierdzi¢ za pomocag @ Krotki komunikat OK potwierdza
prawidtowe wprowadzenie wartosci parametru, nastepnie wyswietlana jest nazwa kolejnego
parametru. Po wpisaniu wartosci ostatniego parametru przewijany komunikat END potwierdza wyjscie

z procedury. Nacisng¢ , aby wrdci¢ do wys$wietlania masy.

e  FALI: wartose masy spadku dla komponentu 1;
o  FALZ2: wartose masy spadku dla komponentu 2;

« AUFL. parametr do aktywacji / dezaktywacji automatycznego obliczania warto$ci masy
spadku;

e MIN: minimalna wartos¢ masy do zwazenia;

« MAX: maksymalna warto$¢ masy do zwazenia;

WAIT: czas oczekiwania miedzy komponentami;

e  FLTR: wartose filtrujgca okresla predkosc¢ i stabilnos¢ wyswietlanej wartosci masy. Niska
wartos¢ oznacza diugi czas aktualizacji i odwrotnie.

» VRES: parametr do aktywacji / dezaktywacji wizualizacji pozostatej masy do zatadowania;
e MISS: czas alarmu braku komponentu: podczas zatadunku, jesli sktadnik nie dotrze do
systemu wazenia, wyswietlany jest btgd brakujgcego komponentu ER06;

« STAR. po rozpoczeciu dozowania (za pomoca klawiatury lub wejscia), po uptywie tego
czasu system rozpoczyna sterowanie urzgdzeniami tadujgcymi.

@ Jezeli w uktadzie wagi wystepujg silne drgania mechaniczne, dla parametru ' TR mozna

— wybra¢ opcje DYNA (dynamiczna). Korzystajgc z tego ustawienia, system stosuje nowy
algorytm filtrowania do wartosci masy, aby zapewni¢ wysokg precyzje i stabilno$¢ wartosci
masy.

# . Gdy wyswietlana jest warto$¢ parametru (miga), mozna sprawdzié, ktérego parametru dotyczy

warto$¢, naciskajgc przycisk . Nazwa parametru pojawi sie na kilka sekund, a nastepnie
ponownie wyswietli sie jego wartosc.
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TYP ULD 1

Dozowanie jednego produktu (roztadunek), zwyj  sciem fazy wolnej

Po nacisnigciu przycisku lub wyzwoleniu wejscia 1 START, przewijajacy sie komunikat N D i
dioda @»(oprocz diody @.., jesli juz sie $wieci) pokazujg start dozowania. Przyrzad sprawdza teraz,
czy masa w systemie wazenia pomniejszona o ilo$¢ do dozowania (SET1) jest wieksza od wartosci
parametru MIN. Jesli nie, dozowanie nie rozpocznie sie i na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ER11.

Wcisnaé ,aby wyjs¢ z fazy dozowania (wyjscie potwierdzane jest przewijanym komunikatem
END).

Dopiero po tych sprawdzeniach przyrzad zeruje mase na wadze i wyswietla 0, jesli wizualizacja masy
pozostatej do zatadowania nie jest wigczona (VRES = OFF ), w przeciwnym razie wartos¢ masy
pozostatej do roztadowania (VRES = ON).

Wyjscie 1, SET 1, zostanie wigczone i kiedy wartos¢ masy jest rowna wartosci SET1 pomniejszonej o
jego mase ,powolng” (S W1) pomniejszong o mase ,spadajgca” (FA 1 lub warto$¢ automatycznego
wazonego spadku, jesli parametr A F' = ON), wyjscie 2, SLOW, zostanie aktywowane.

Gdy zatadowana masa bedzie réwna wartosci SET1 pomniejszonej o mase ,spadku” (FA 1 lub
warto$¢ spadku automatycznego wazenia, jesli parametr AF = ON), wyjscia 1 i 2 zostang wytgczone i
przyrzad bedzie czekat na spadajacy produkt. Cykl dozowania konczy sie, a wyjscie z fazy dozowania
potwierdzane jest przewijanym komunikatem END.

@ Podczas wytadunku, jesli masa komponentu do wyladowania nie zmniejszy sie, zostanie
— wys$wietlony bigd wytadowania brakujgcego komponentu, ER06, a sekwencja dozowania

zostanie wstrzymana. Nacisngé @ lub @ , zaczyna miga¢ @» i pojawia sie przewijany
komunikat P S OK TO EXITPSPAYTORN .

Nacisngc¢ aaby przywrécié¢ dozowanie od miejsca, w ktorym@bstato wstrzymane lub @
definitywnie zatrzymac¢ dozowanie, dezaktywujgc wyjscie i wytgczajgc diode Wyijscie z fazy
dozowania potwierdzane jest przewijanym komunikatem END.

Sekwencje dozowania mozna wstrzymac naciskajac przycisk a lub aktywujgc wejscie 3, PAUZA.
Podczas pauzy spowodowanej wejsciem 3, wyswietlana wartos¢ i dioda @» migaja, a przyrzad
pozostaje w stanie pauzy do momentu dezaktywacji wejscia 3.

Podczas pauzy spowodowanej przyciskiem a miga dioda @» i wyswietla sie przewijany komunikat
PS OK TO EXIT P S P AY TO R N. Nacisng¢ a aby przywréci¢ dozowanie od miejsca, w ktérym
zostato wstrzymane lub definitywnie zatrzyma¢ dozowanie, dezaktywujgc wyjscie i wytgczajgc diode
@». Wyjscie z fazy dozowania potwierdzane jest przewijanym komunikatem END.

Operacje dozowania mozna definitywnie zatrzymac réwniez aktywujgc wejscie 2, STOP.

PRZESTROGA: Procedura dozowania na pewno zatrzyma sie w przypadku odtgczenia
zasilania.

Gdy wskaznik nie dozuje, mozna wyzerowa¢ mase trzymajgc wcisniety przycisk @ przez 3
sekundy.

23



DigiDevice

Wejscia i wyj scia
WYJ 1 WYJ 2 WEJ 1 WEJ 2 WEJ 3 WEJ 4

SET1 SLOW START STOP PAUZA ---

Tabela 8: Lista wej$c/wyjsc¢ dla ULD typu 1

Programowanie
Nacisng¢ przycisk W ,aby uzyskac dostep do parametréw do ustawienia.
Na wyswietlaczu pojawi sie SET1 . Pojawia sie potwierdzenie migajgcg wartoscig masy do

dozowania. Zmieni¢ wartos¢ przyciskami i , nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem . Krotki
komunikat OK wskazuje na prawidlowe wprowadzenie wartosci parametru.

Parametry zwigzane z cechami instalacji i elementéw, takie jak spadek i powolna masa, minimum
masy itp., zostang teraz ustalone. Gdy wskaznik wyswietla warto$¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i
przewija¢ liste przyciskami i az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a

nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem @ Teraz pojawi sie migajgca wartos¢ 0 , po ktorej nastgpi

zgdanie hasta. Wprowadzi¢ kazdg cyfre hasta przyciskami i potwierdzajgc kazda cyfre
przyciskiem ,aby przejs¢ do nastepnej (nacisngé ,aby cofng¢ sie o jedng cyfre).
Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomocg , aby przejs¢ do nastepnego menu.

Po wprowadzeniu hasta wybra¢ za pomoca pierwszej pozycji menu

PARA. Opisany ponizej parametr pojawi sie kolejno.
Przez kilka sekund wyswietlana jest nazwa parametru, a nastepnie jego migajaca wartos¢. Wybra¢

wartos¢ przyciskami @ i , potwierdzi¢ za pomocg @ Krétki komunikat OK potwierdza
prawidiowe wprowadzenie wartosci parametru, nastepnie wyswietlana jest nazwa kolejnego
parametru. Po wpisaniu wartosci ostatniego parametru przewijany komunikat END potwierdza wyjscie

z procedury. Nacisng¢ , aby wréci¢ do wyswietlania masy.

o FALT: wartose masy spadku dla komponentu 1;

e SLW1: wartose masy zwigzana z fazg wolnego obcigzenia dla komponentu 1;

« AUFL: parametr do aktywacji / dezaktywacji automatycznego obliczania warto$ci masy spadku;
e MIN: minimalna wartoé masy do zwazenia;

« MAX: maksymalna wartos¢ masy do zwazenia,;

o WAIT: czas oczekiwania miedzy komponentami;

o FLTR: wartose filtrujgca okresla predkosc i stabilnosé wyswietlanej warto$ci masy. Niska wartosé

oznacza dlugi czas aktualizacji i odwrotnie.
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 VRES: parametr do aktywacji / dezaktywacji wizualizacji pozostatej masy do zatadowania;

o MISS: czas alarmu braku komponentu: podczas roztadunku, jesli masa sktadnika do
wytadowania nie zmniejsza sie, wyswietlany jest btad brakujagcego komponentu ERO6.

« STAR: po rozpoczeciu dozowania (za pomocg klawiatury lub wejscia), po uptywie tego czasu

system rozpoczyna sterowanie urzadzeniami roztadowujgcymi.

@ Jezeli w uktadzie wagi wystepujg silne drgania mechaniczne, dla parametru ' TR mozna

— wybra¢ opcje DYNA (dynamiczna). Korzystajgc z tego ustawienia, system stosuje nowy
algorytm filtrowania do wartosci masy, aby zapewni¢ wysokg precyzje i stabilno$¢ wartosci
masy.

@& Gdy wyswietlana jest warto$¢ parametru (miga), mozna sprawdzi¢, ktérego parametru dotyczy

warto$¢, naciskajgc przycisk . Nazwa parametru pojawi sie na kilka sekund, a nastepnie
ponownie wyswietli sie jego wartosc.
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TYP ULD 2

Dozowanie (roztadunek), powtdérzone dwa razy.

Po nacisnieciu przycisku a lub wyzwoleniu wejscia 1 START, przewijajacy sie komunikat N D i
dioda @» (oprécz diody @.., jesli juz sie Swieci) pokazujg start dozowania. Przyrzad sprawdza teraz,
czy masa w systemie wazenia pomniejszona o iloé¢ do dozowania (SET1 + SET2) jest wieksza od
wartosci parametru MIN. Jesli nie, dozowanie nie rozpocznie sie i na wyswietlaczu pojawi sie

komunikat ER11. Wcisngé ,aby wyj$¢ z fazy dozowania (wyjscie potwierdzane jest przewijanym
komunikatem END).

Dopiero po tych sprawdzeniach przyrzad zeruje mase na wadze i wyswietla 0, jesli wizualizacja masy
pozostatej do zatadowania nie jest wigczona (VRES = OFF ), w przeciwnym razie wartos¢ masy
pozostatej do roztadowania (VRES = ON).

Wyjscie 1, SET 1 zostanie wigczone i gdy masa bedzie réwna warto$ci SET1 pomniejszonej o mase
wsSpadku” (FA 1 lub wartos¢ spadku automatycznego wazenia, jesli parametr A F = ON), wyjscie 1
zostanie wytgczone i przyrzad bedzie czekat na spadajacy produkt.

Po czasie ,0p6znienia pomiedzy komponentami ( WAIT), przyrzad zeruje mase na wadze i wyswietla
0, jesli wizualizacja masy pozostatej do roztadowania nie jest wiaczona (VRES = OFF ), w
przeciwnym razie warto$¢ masy pozostatej do zatadowania (VRES = ON).

Wyjscie 2, SET 2 zostanie wigczone i gdy masa bedzie réwna wartosci SET2 pomniejszonej o mase
wSpadku” (FA 2 lub wartos¢ spadku automatycznego wazenia, jesli parametr A F' = ON), wyjscie 2
zostanie wytgczone i przyrzad bedzie czekat na spadajgcy produkt.

Cykl dozowania konczy sie, a wyjscie z fazy dozowania potwierdzane jest przewijanym komunikatem
END.

@ Podczas wytadunku, jedli masa komponentu do wytadowania nie zmniejszy sie, zostanie
= wyswietlony btgd wytadowania brakujgcego komponentu, ER06, a sekwencja dozowania

zostanie wstrzymana. Nacisng¢ lub , Zaczyna migac¢ @» i pojawia sie przewijany
komunikat P S OK TO EXIT PSP AY TO R N . Nacisng¢ aby przywrdci¢ dozowanie od
miejsca, w ktérym zostalo wstrzymane lub @ definitywnie zatrzymac¢ dozowanie,

dezaktywujgc wyjscie i wytgczajgc diode @» Wyjscie z fazy dozowania potwierdzane jest
przewijanym komunikatem END.

Sekwencje dozowania mozna wstrzymac naciskajac przycisk o lub aktywujgc wejscie 3, PAUZA.
Podczas pauzy spowodowanej wejsciem 3, wyswietlana warto$¢ i dioda @» migajg, a przyrzad
pozostaje w stanie pauzy do momentu dezaktywacji wejscia 3.

Podczas pauzy spowodowanej przyciskiem a miga dioda @» i wyswietla sie przewijany komunikat
PS OK TO EXIT P S P AY TO R N. Nacisng¢ a aby przywréci¢ dozowanie od miejsca, w ktérym
zostato wstrzymane lub @ definitywnie zatrzymac¢ dozowanie, dezaktywujgc wyjscie i wytaczajac

diode @» . Wyjscie z fazy dozowania potwierdzane jest przewijanym komunikatem END.
Operacje dozowania mozna definitywnie zatrzymac réwniez aktywujgc wejscie 2, STOP.
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PRZESTROGA: Procedura dozowania na pewno zatrzyma sie w przypadku odtgczenia

[ e zasilania

Gdy wskaznik nie dozuje, mozna wyzerowa¢ mase trzymajac wcisniety przycisk @ przez 3
sekundy.

Wejscia i wyj scia
WYJ 1 WYJ 2 WEJ 1 WEJ 2 WEJ 3 WEJ 4

SET1 SET 2 START STOP PAUZA -

Tabela 9: Lista wejsc/wyjs¢ dla ULD typu 2

Programowanie

Nacisng¢ przycisk @ ,aby uzyska¢ dostep do parametréw do ustawienia.

1
I

Na wyswietlaczu pojawi sie¢ SET1. Pojawia sie @ potwierdzenie migajacg wartoscia masy do

dozowania. Zmieni¢ warto$¢ przyciskami i , hastepnie potwierdzi¢ przyciskiem @ Krotki
komunikat OK wskazuje na prawidlowe wprowadzenie wartosci parametru. W ten sam sposob wybra¢

przyciskami @ i @ parametr SET2 i zmodyfikowac jego wartos¢, jak w przypadku SET1.
Parametry zwigzane z cechami instalacji i elementéw, takie jak spadek masy, minimum masy itp.,
zostang teraz ustalone. Gdy wskaznik wyswietla warto$¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i przewijac
liste przyciskami i az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie
potwierdzi¢ przyciskiem @ Teraz pojawi sie migajgca warto$¢ 0 , po ktérej nastgpi zgdanie hasta.
Whprowadzi¢ kazda cyfre hasta przyciskami i potwierdzajgc kazda cyfre przyciskiem

,aby przejs¢ do nastepnej (nacisngc ,aby cofnac¢ sie o jedna cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za
pomoca , aby przej$¢ do nastepnego menu.

Po wprowadzeniu hasta wybra¢ za pomoca pierwszej pozycji menu PARA.

Opisany ponizej parametr pojawi sie kolejno.

Przez kilka sekund wyswietlana jest nazwa parametru, a nastepnie jego migajaca wartos¢. Wybra¢
wartos¢ przyciskami @ i @ potwierdzi¢ za pomocg @ Krotki komunikat OK potwierdza
prawidtowe wprowadzenie wartosci parametru, nastepnie wyswietlana jest nazwa kolejnego

parametru. Po wpisaniu wartosci ostatniego parametru przewijany komunikat END potwierdza wyjscie

z procedury. Nacisng¢ , aby wrdci¢ do wyswietlania masy.
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FAL1T: wartose masy spadku dla komponentu 1;

FALZ2: wartose masy spadku dla komponentu 2;

AUFL: parametr do aktywacji / dezaktywacji automatycznego obliczania warto$ci masy spadku;

MIN: minimalna wartogé masy do zwazenia,

WAIT: czas oczekiwania miedzy komponentami;

FLTR: wartogé filtrujgca okresla predkosc i stabilnosé wyswietlanej wartosci masy. Niska
wartos¢ oznacza dtugi czas aktualizacji i odwrotnie.

» VRES: parametr do aktywacji / dezaktywacji wizualizacji pozostatej masy do zatadowania;
o MISS: czas alarmu braku komponentu: podczas roztadunku, jesli masa sktadnika do
wytadowania nie zmniejsza sie, wyswietlany jest btad brakujacego komponentu ERO6.

 STAR: po rozpoczeciu dozowania (za pomocg klawiatury lub wejscia), po uptywie tego czasu
system rozpoczyna sterowanie urzgdzeniami roztadowujgcymi.

@ Jezeli w uktadzie wagi wystepujg silne drgania mechaniczne, dla parametru ' TR mozna

— wybra¢ opcje DYNA (dynamiczna). Korzystajgc z tego ustawienia, system stosuje nowy
algorytm filtrowania do wartosci masy, aby zapewni¢ wysokg precyzje i stabilno$¢ wartosci
masy.

# ' Gdy wyswietlana jest warto$¢ parametru (miga), mozna sprawdzié, ktérego parametru dotyczy

wartos¢, naciskajgc przycisk . Nazwa parametru pojawi sie na kilka sekund, a nastepnie
ponownie wyswietli sie jego wartosc.
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POZOSTALE FUNKCJE

Odzyskiwanie tary
Aktywuije kreator, aby anulowac ostatnie zerowanie masy brutto.

' PRZESTROGA: Tej operacji nie mozna anulowag i nalezy jg wykonac tylko wtedy, gdy jest
{ . naprawde potrzebna

Gdy wskaznik wyswietla warto$¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i przewijac liste przyciskami @ i

az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem .
Teraz pojawi sie migajaca wartos¢ 0 , po ktorej nastgpi zgdanie hasta. Wprowadzi¢ kazda cyfre hasta

przyciskami i potwierdzajgc kazda cyfre przyciskiem ,aby przejs¢ do nastepnej

(nacisng¢ @ ,aby cofna¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomocg , aby
przejs¢ do nastepnego menu.

Przewing¢ liste przyciskami @ i @ az do komunikatu TRRC, nastepnie zatwierdzi¢ za pomocg
. Poniewaz jest to precyzyjna operacja, przewijany komunikat PS OK TO GO wymaga

potwierdzenia przed wejsciem do tej procedury. Nacisng¢ , aby potwierdzi¢, a nastepnie
wréci¢ do wyswietlania masy.

Hasto
Hastem OPERATOR mozna zarzgdza¢ w nastepujgcy sposob.

Gdy wskaznik wyswietla warto$¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i przewijac liste przyciskami @ i

az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem
Teraz pojawi sie¢ migajaca wartos¢ 0 , po ktorej nastgpi zgdanie hasta. Wprowadzi¢ kazda cyfre hasta

przyciskami i potwierdzajgc kazdag cyfre przyciskiem ,aby przejs¢ do nastepnej

(nacisng¢ @ ,aby cofna¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomocag , aby
przej$¢ do nastepnego menu.

Przewing¢ liste przyciskami @ i @ az do komunikatu PASW, nastepnie zatwierdzi¢ za pomocag

Poniewaz jest to precyzyjna operacja, przewijany komunikat PS OK TO GO wymaga potwierdzenia

przed wejsciem do tej procedury. Nacisna¢ , aby potwierdzi¢ i wprowadzi¢ cyfry nowego hasta.
Po potwierdzeniu ostatniej cyfry hasta pojawia sie przewijany komunikat ARE YO S RE?, co wymaga

potwierdzenia wprowadzonych cyfr. Nacisng¢ , aby potwierdzi¢. Krotki komunikat OK potwierdza
poprawne wykonanie procedury, a kolejny przewijany komunikat END potwierdza wyjscie z
procedury.

Nacisng¢ @ aby wréci¢ do wys$wietlania masy.
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Reczne tarowanie

Warto$¢ zerowania mozna ustawi¢ recznie w nastepujgcy sposob.
Gdy wskaznik wyswietla wartos¢ masy, nacisng¢ przycisk @ i przewijac liste przyciskami @ i

az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem .
Teraz pojawi sie migajaca wartos¢ 0 , po ktorej nastgpi zgdanie hasta. Wprowadzi¢ kazda cyfre hasta

INSTALLER przyciskami i potwierdzajgc kazdg cyfre przyciskiem ,aby przejs¢ do

nastepnej (nacisng¢ ,aby cofngc¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomoca ,
aby przej$¢ do nastepnego menu.

Przewing¢ liste przyciskami i @ , az do komunikatu MATA, nastepnie zatwierdzi¢ za pomocg

Wyswietlana jest migajgca wartos¢ tary. Wybra¢ warto$¢ przyciskami @ i @ , potwierdzi¢ za
pomoca @ Krotki komunikat OK potwierdza prawidtowe wpisanie wartosci parametru, a przewijany

komunikat END potwierdza wyjscie z procedury. Nacisng¢ @ aby wréci¢ do wyswietlania masy.

naprawde potrzebna
Odzyskiwanie ustawie n

f\ PRZESTROGA: Tej operaciji hie mozna anulowac i nalezy jg wykonac tylko wtedy, gdy jest
(Jr L]

Ustawienia fabryczne mozna odzyska¢ w nastepujacy sposaéb.
Gdy wskaznik wyswietla warto$¢ masy, nacisng¢ przycisk i przewijac liste przyciskami @ i

az do komunikatu SYST (Ustawienia systemowe), a nastepnie potwierdzi¢ przyciskiem
Teraz pojawi sie migajgca wartosé 0 , po ktérej nastgpi zgdanie hasta. Wprowadzi¢ kazdg cyfre hasta

INSTALLER przyciskami i potwierdzajac kazda cyfre przyciskiem ,aby przejs¢ do

nastepnej (nacisnaé @ ,aby cofngc¢ sie o jedng cyfre). Potwierdzi¢ ostatnig cyfre za pomocg ,
aby przej$¢ do nastepnego menu.

Przewing¢ liste przyciskami i @ , az do komunikatu SRCV, nastepnie zatwierdzi¢ za pomoca

Przewijajacy sie komunikat ARE YO S RE? wymaga potwierdzenia. Nacisng¢ @ aby potwierdzi¢.
Podczas operacji odzyskiwania zostanie wyswietlony migajgcy komunikat poczekaj WAIT. Krotki
komunikat OK potwierdza poprawne wykonanie procedury, a kolejny przewijany komunikat END

potwierdza wyjscie z procedury. Nacisng¢ @ aby wréci¢ do wyswietlania masy.

,'\ PRZESTROGA: Tej operacji nie mozna anulowac i nalezy jg wykonac tylko wtedy, gdy jest
{_® ) naprawde potrzebna.
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DANE TECHNICZNE

Zasilanie

Maksymalna pobierana moc

Napiecie wzbudzenia ogniw
obcigznikowych

Dzielenie

Rozdzielczos¢

Liczba mozliwych do podtgczenia ogniw
obcigznikowych

Czestotliwos$¢ od$wiezania wyswietlacza
wagi

Przetwornik A/D masy

Polecenia interfejsu

Wyswietlacz

Mikroprocesor

10+28Vdc;9+18V ac
2 W (typ. 0,16 A przy 12 V)
5VvDC

60 000
x1 x2 x5 x10
Sprawdzi¢ u instalatora

Mozliwos$¢ wyboru oprogramowania

Delta Sigma 24 bit

Klawiatura 5-klawiszowa
Alfanumeryczny, wysoka jasnosc¢
16-bitowy 56Mhz

Pamiec Flash + Static RAM + E2PROM

Wejscia 4 Wejscia cyfrowe, patrz schemat potaczen

Wyjscia 2 przekazniki NO, max. wartosci: V = 24V AC/DC , | =
1A

Stopien ochrony IP 54 IP 65 @

Temperatura pracy 0+50°C

Temperatura magazynowania -20+80 °C

Wilgotnosc¢ 90 %

Obudowa PPO/PC/ABS ABs @

Kolor Antracyt Szary®

Uchwyt montazowy

Puszka DIN 43700 z @

uchwytami montazowymi

Otwory w puszce

Wymiary 96x96x79mm (DxSxG)  120x122x88mm (DxSxG) @
Masa ~230¢g ~380g®
Zgodnosé Zgodnos¢ normatywna CE

(1) Wersja samodzielna

* Charakterystyka produktu moze ulec zmianie bez powiadomienia
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GWARANCJA

Niniejsza gwarancja obowigzuje w Europie.
DigiDevice Srl gwarantuje, ze ten Produkt w

momencie

zakupu jest wolny od wad

materiatowych, projektowych i wykonawczych, z
zastrzezeniem nastepujgcych warunkéw:

Niniejsza  gwarancja jest udzielana
koncowemu nabywcy Produktu. Gwarancja
nie wyklucza ani nie ogranicza:

a. zadnych bezwzglednie obowigzujgcych
ustawowo prawa Klienta, lub

b. zadnych uprawnien Klienta w stosunku
do sprzedawcy/dealera Produktu.

Okres gwarancji wynosi dwanascie (12)
miesiecy od daty zakupu Produktu przez
pierwszego Klienta. W przypadku kolejnego
zakupu lub innej zmiany
wihasciciela/uzytkownika, taki okres
gwarancyjny trwa przez pozostalg czesc
dwunastu (12) miesiecy | pozostaje
nienaruszony.

W okresie gwarancyjnym firma DigiDevice
lub jej autoryzowany serwis naprawczy,
wedtug wytgcznego uznania DigiDevice,
naprawi lub wymieni wadliwy Produkt.
DigiDevice zwrdci Klientowi naprawiony
Produkt lub inny Produkt w dobrym stanie.
Wszystkie czesci lub inne urzadzenia, dla
ktorych dostarczono czesci lub urzagdzenia
na wymiane, stajg sie wlasnoscig
DigiDevice.

Naprawiony lub wymieniony Produkt nie
otrzyma przedtuzonego lub odnowionego
okresu gwarancyjnego.

Niniejsza  gwarancja nie obejmuje
pogorszenia  stanu  wynikajgcego  z
normalnego zuzycia.

Niniejsza gwarancja nie ma ponadto
zastosowania, jezeli:

a. Wada zostata spowodowana faktem, ze
Produkt byt narazony na: uzytkowanie
niezgodnie z instrukcjg obstugi,
nieostrozne obchodzenie sie lub
ekstremalne warunki termiczne lub
Srodowiskowe, nieautoryzowane
modyfikacje lub podiagczenia,
nieautoryzowane otwieranie lub
naprawy, naprawy z uzyciem
nieautoryzowanych czesci zamiennych,
niewtasciwe uzycie, niewtasciwg
instalacje, wypadek, dziatanie sit natury,
wptyw produktéw chemicznych lub inne
dziatania pozostajgce poza wszelka
uzasadniong kontrolg DigiDevice,
chyba ze wada zostata spowodowana
bezposrednio przez wady materiatowe,
projektowe lub wykonawcze.

b. Autoryzowany serwis nie zostat
powiadomiony przez Klienta o wadzie w
ciggu trzydziestu (30) dni od jej
pojawienia sie w okresie gwarancyjnym.

c. Numer seryjny Produktu zostat
usuniety, wymazany, zamazany,
zmieniony lub jest nieczytelny.

d. Wada zostata spowodowana tym, ze
Produkt byt uzywany lub podtgczony do
akcesorium niezatwierdzonego przez
DigiDevice lub byt uzywany niezgodnie
Z jego przeznaczeniem.

e. Usterka zostata spowodowana
zwarciem lub nieprawidtowym
zasilaniem.

Aby skorzysta¢ z tej gwarancji, Klient musi
przedstawi¢ czytelny i niezmodyfikowany
oryginalny dowod zakupu, z nazwag
sprzedawcy/dealera Produktu.

Niniejsza gwarancja stanowi jedyne i
wytgczne zadoscéuczynienie dla Klienta ze
strony DigiDevice i jest wylgczng podstawag
odpowiedzialnosci DigiDevice  wobec
Klienta z tytutu wad lub wadliwego dziatania
Produktu. Niniejsza gwarancja zastepuje
wszelkie inne gwarancje i zobowigzania,
ustne, pisemne (nieobowigzkowe)
ustawowe, umowne deliktowe lub inne.
DigiDevice nie ponosi odpowiedzialnosci za
jakiekolwiek  przypadkowe, wtérne lub
o]
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SMART 2 - Instrukcja uzytkowania i instalacji

DEKLARACJA ZGODNOSCI
Dichiarazione di Conformita
Noi / My:

DigiDevice Srl

via Guerzoni, 42

25018 — Montichiari (BS)

WLOCHY

dichiariamo sotto nostra unica responsabilita che i | prodotto
deklarujemy na naszg wytaczng odpowiedzialnosc¢, ze produkt

Indicatore Serie SMART modello SMART 2
Wskaznik serii SMART Model SMART 2

al quale si riferisce la presente dichiarazione, &  conforme alla/e seguente/i norma/e o

documento/i normativoli:

do ktérego odnosi sie niniejsza deklaracja, jest zgodny z nastepujgcymi normami lub innymi

dokumentami normatywnymi:

Conformita CE / Zgodno$¢ CE:

Direttiva CEE 2004/108/CE sulla Compatibilita Elett romagnetica

Norme Europee EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007

2004/108/CE Dyrektywa EMC przyjeta w Normach Europejskich

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-4:2007

Direttiva CEE 2006/95/CE sulla sicurezza elettrica  in bassa tensione

Norma Europea EN 61010-1:2010

2006/95/CE Dyrektywa UE przyjeta w Normach Europejskich

EN 61010-1:2010

Ultime due cifre dell’anno in cui & stata apposta la marcatura CE: 10
Dwie ostatnie cyfry roku, w ktérym umieszczono oznakowanie CE: 10

Data / Data: 11/01/2010

Il Responsabile Tecnico
Kierownik Techniczny
Nicola Roncali
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Autoryzowany sprzedawca

+39 030 99 88 818

=M DigiDevice:.

Via dell'Industria, 6
25012 - Calvisano (BS)
Wiochy

+39 030 20 53 423

info@digidevice.com
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